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4 1QD 0.05~200.0 A
5 b 7D 45.0~90.0

6 RL 0~200.0 Q
7 KR -4.00~4.00

8 KX -4.00~4.00

9 I ZX1 0~200.0 Q
10 il ZX2 0~200.0 Q
11 il ZX3 0~200.0 Q
12 | X1 0~0.1 S
13 I X2 0.1~100.0 S
14 [T TX3 0.1~100.0 s
15 | ZD1 0~200.0 Q
16 I ZD2 0~200.0 Q
17 il ZD3 0~200.0 Q
18 I D1 0~0.1 S
19 il TD2 0.1~100.0 S
20 il TD3 0.1~100.0 S
21 | 101 0.05~200.0 A
22 I 102 0.05~200.0 A
23 [T 103 0.05~200.0 A
24 IV 104 0.05~200.0 A
25 10JS 0.05~200.0 A
26 | PT 10DX 0.05~200.0 A
27 I TO1 0~100.0 S
28 I T02 0~100.0 S
29 il TO3 0.1~100.0 S
30 I\Y TO4 0.1~100.0 S
31 TOJS 0.06~100.0 S
32 | PT TODX 0~100.0 S
33 | PT I1DX 0.05~200.0 A
34 | PT TDX 0~100.0 s
35 DBL 0.1~500.0 km/ Q
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5-1-2-2: PSL 601. 601A

0

CT

1A CT 5A

11

11

il

il

il

il

il

il

Il

Il

I, I

I, I

|

5-1-2-3: PSL 601. 601A

0

Uo

10 Uo

11

11

PT

PT

PT

PT

111

111

11

11

IV

IV

il

il

11

11

O|IRrIN|W|A~|([OI|OO|N]©|©

|

|

5-1-2-4. PSL 601. 601A

0

15

|

14-12

000

11-4

0000

00

3-2

00

==

==
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5.1.3 PSL 601

PSL 601 , PSL 601A .
5-1-3-1:

1 KG | 0~FFFF

2 IQD | 0.05~200 A

3 104 |0.05~200 A

4 Uy | 10~100 v

5 $TQ | 10~180

6 TIL |0~99.99 s

7 TIS | 0~99.99 s

8 T3L | 0~99.99 s

9 T3S | 0~99.99 s

5-1-3-2
1 0

15

14 1A 5A

13

12 0

11~8 0000 0
7~5 000

4

3 12 20

2

1

0
5.2 PSL 601. 601A

: ,  1.234, 1234 .
0.01<Q, 0.01A, 0.01v, 0.001s.

5.2.1 PSL 601, 601A

PSL 601  601A .
1. 3 , : . CPU

: CPU .

0.2 (CT 1A 0.2A, CT 5A 1A).



o CPU
3 5 ,
4 6
5 7
R< /1.5,
In=5A , Rzd=0.9*Un/(In*1.5)=~7.0
In=1A , Rzd=0.9*Un/(In*1.5)=35.0
6 8 .,
7 9. 10 , Kr s
X,— X —
Kx — 0 1 , Kr — RO Rl
3X, 3R
R Xi , Ro
8 1 15 ,
9 1 13 .,
R 14 1”, (14 0”
10. 1 12 ,
11. 1 11. 10 ,

) CPU

K x

)’ s
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12. 1 9

13. 1 8
12 o
14. 1 7
, 30
15. 1 6
(
16. 1 4. 5
17. 1 3
18. 1 2
19. 1 1,
8ms.
19. 1 o .,

5.2.2 PSL 601. 601A

1. 4 ,
CPU
2 5
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Z,/Z, >05

8ms.

CPU

8ms,

bms:

0),

5ms,



I

Xo

)O
II

N

o PT

: PT

s 1.5
Rzd<s
15
, Rzd
In=5A , Rzd=0.9*Un/(In*1.5)=~7.0
In=1A , Rzd=0.9*Un/(In*1.5)==35.0
I 10,10
, [. 0
7.8 , Kr~
- X,— X
Kr — RO Ri , Kx — 0 1
3R 3X,
R Xi , Ro
9~20 , N
(
I <
100
21’\"32 9
33. 34 , PT
3B ,
DBL:LXKPT
X1 Ker

11

PT
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

72

Ker

11
0

L
CT

30km) 11.49 9 KCT :12005 5 KPT :220

1
1

15
14

10

8.9

11
3 ~ 4
II

» X

, CT
CT
II
II
I
11
I
11
, II

1A

11

0.1’ DBL=24.12.
(
S5A: CT
1 1A, 0 5A.
o 1
(
(
(
C o
(
I
. I

IT

1)0

D
0

(D)

D

)) Kp'r

CT

PT

II
I

11
11

11



18.

19.

20.

21.

22.

23.

24.

25.

26.

¢ 0, 1.
1 1, II. II
1 o , I
2 14 , 3U0
3U0
3U0
3U0 ,
2 3 , II
2 12 ,
1,
2 1 , PT
- PT
2 10 , PT
,  PT
» PT
- PT
2 9 , PT
), PT » 3U0
» PT ,
) PT
(
2 8 v

PT

0,

)

I II
I 1,
10: cT
(1), 300
2V
c 0 ,
PT
. PT
PT
1, PT
PT
300
C 0,
PT

1) OO

0.

2V,

o, IT

0, PT

- PT

( 3U0
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27. 2 7 I : «c 1, 11
C o I

28. 2 6 Il : C 1,
Il , «c 0
II , ( 3s) o
29. 2 5 , | : «c 1 ,
| ) c 0 ,
I ) ( 3s)
30. 2 0~4 , I[. II. 1. 1V,
c 1, c 0 ,
31. 3 5 , | : «c 1, |
«c o0 |
/In , I C 0
32. 3 1, N : I\ )
I\ 0.5 , IV ¢ D
IV , IV
33. 3 o , : I\ ) I\ )
) IV , IV 1.0
I\Y o , 0.5V,
5.2.3 PSL 601
PSL 601A o
1. 2 : o CPU
) CPU
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0.2 (CT 1A 0.2A, CT 5A
2 3,
CPU
3 4
30% .
4 5 ,
5 6 (
6 7, (
(0.65~0.8S).
7 8 , «
8 9 , , «
9 15 ,
10. 13,
, TWJA. TWJB. TWJC
( ),
( ),

(73 »”

1A).

: v .
s CPU o
o 20%~
s 30~40 .
)y .
) <
10S o
12S  20S ( )

TWJA. TWJB. TWJC )
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11.

5.3
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